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Mécalique statique
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Nom
Prénom
Groupe

Txercic: 
I, Soient B,(i jr. É), BrG.,ù,É) et 84ii,,n,4, rrois ba.ses orrhorormées

drrêctes de lH" tellcs que :
- Br(ii,ù,k) est déduite de B"(i j-,,k-) pal rrne rotation d'aogle a mesurée autour rle i
--82(.û, 'n,4, est déduite de B1(r7, u', ft') par une rotatioo cl,angle B mesùrée aurour cle
u

On corsidère le vecteur û de 4,3 déflni par : û : pl + SÉ + ,Z

P card + rsixd s\xÉ)?+ ''rd- rda(dsintd
.  , 1 1

r(l +rcùÉ ) h"

2. Calculer quand c'est possible :

1 . z,i^2É: e(il^È") = l"*-*1^A

o

= [ -gù4 -^ r



w 5. ll2ù + ill, = ffËll'.'lt/ll1-4 T.f, = 4 +.t + lr xina

o r;r- lr,, n-(a+i\),1@*t
' 'wfpitQt-cap)î'K * tùpfi.*-( t'Hl+1-* s,p v)_-_(i1.) " (':,,

' , K + )ù 13 t', { -+ t'I-bt(t ) t{ ,
5" 'Ë"ta"o) " -z

:,91r /3S;nd

2. On se donne un torseur 7 dé6ni pa,r ses éléments de réduction en un point A par :
r : l  -R I

Donner les éléments de réduction de 7 au poini B en fonctioû de i(.4
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u
(Jû .onsroêr(] re vecLeuî u de |tl" dptull pa"r :

Nom
Prénorrr
Groupe

Strss-i- R os€"

Exercice 1. Soierù B.(;,i,Ê), Br(ù;ô,É) et Br(û,1n,4, trois bases orrhonormées
directes de lR' telles que :
- Bt(û,û,É) est déduite de B.(i,i,h pa.r une rotation d'angle a mesurée autour de Ë
- Br(û,û,4, est déduite de B1(d, o-, Ë) pâ.. rme rotâtioû d'angle B mesurée autour ce

Ù:pa+qE+,2

û = prî - rshP? + (g+41''P)Ê

2. Calculer quand c'est possible :

o 1 . i ,r^2É:6"@,rE).6 CcsB <t

2. a /\stnpz: À\tt I t  V.A e =

i '^{n^?)- l , t(-saa [ ')  =l--*æl. J t -



- . æ

ù^(î.ô: e,'h-,4itle fé 7.2 = =.^,\"-t)

|2n4 i|, - l l t?lf- l l iJl., 4ï T =I ' U  I I  U
s+ 4 sru./

G+qrÉ-a {; j . tr)"( -_cospÈ o sù'pi,
= l. (^-btf)

U---.V-+
o

t *.x*pi.i"(Tj"@'DlI*Àtnpz.î
u4 4

+ c,esdlLul

2. On se_donne un torseur Z déâni par ses éléments de réduction en un point A pa,r :
-  tR l- 

LJvt(At I ̂
Donner les éléments de réduction de Z au poiût B eû fooction de ,ÂZ(,4)
---r I t( |'=  l .a-?^ '  |  âr)ec-

L nt | , jJB !'6e). v6nl+ sÉa(
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Mécanique statique
TD Spécial 1

Exercice 1...  Soienr 8.1i. î .Ft, grtr ' .u. i t  pt B2\ï.ui. i) .  Lrois basês orLnoûormées
directes de R" telles que :

' 'rrr(?lt r,, f.l esf dedurte de ljo(irJ, f) pax une rotation d,a,ngle a mesxrée autour de À
B2(ù,rù,4, est déduitc d,e B1(û,,i,ù pax une rotâtioÈ d,angle p mesurée autour tre

On consi.ràre l .  r"" ".x. I  d" [t? de6ni oa] ' :  ù - p,; ,  ql -,

Nom
Prénom
Groupe

cçjd+ rsaids 'hlg Pt rrJd- rcd"{S 'rp l+ (y.c'p1+

{ l.ea lc lsrq 4-c,rp
d-- p;'11, ri ', Pls*< I 11o"1-.r'",

l0 '  lG(F

?i+ r
t V{*
J*i l,

2. Calculer qua,rrd c'est Dossible :

1 . rù n2Ê: 6 Ctrrd), I

u- A cos Érir- : C-os p îtfr = lcgli

Ç a1r,É: -ôrr!Poenb\. (* î d - sc--\-;'{



-  - - >  ,  - .  ô - ) \  |  -  . : t l
1 ) -A (ù^? )_  V^  {  -S lY ,4  h  ,  i l -Su - roa  U  I

0 b lt2ù+3r12:llûllc+ )l3zll i  rzî.3 = $+e+'12', o = D

@ 6.

2. On se dom_ e ul torseur 7 déûni par ses éléments de réduction en un point A pax :

, : l  -R I'  
lM(A)Ja

Donner les élemenr' d" rédLrt ion oc 7 àu poinL B en lonction de,Âl(,4;
- i" r r-:-------:----- 

--51
q.. i /â\-Y(A\+ Bfr)$ll -= l . ; ) . \  ore<' l , ' . -r-  . .  -

L n(rrlJc | '


