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Exercice 5
Sorent B"(î,i,ii), Br(ù,ù,i) et B2(ù,'ù,1), rrois bases orthonormées clirectes de tR3
telles que :
- B1(ù,d,8) est déduite de B.(i,i,h pax ure rotation d,angle d mesurée autour de i
- Br(û,'i,Z), est déduite de Bt(,ù,û,ii) par une rotarion d,dngle B mesurèe autour de
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3. Calculer quand c'est possible
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