
D)(ERCICE 1

sri""t eo t? ,î ,? I et e,d ,? ,? ) rhux bases orthonormês directes de lR3 telles que :
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aeduite de a, (î ,i '? ) par une rotation d'angle o mesurée autour de ?

Expdmer dans la base Bo :
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l) Exprimer I'angle o, enhe CO et CA en fonctioû de 0'

2) Déteminer le tomeur des efforts qui s'exercett sur S'
3i En déduùe le module Tn de la lension du fil en A en fonction de 0 ,

F el mg. lorsque S esl en équil ibre.

4) Calculer la valeu de TA en fonction de mg pour O - i 
a F : I me
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EXERCICE 2

Le repère orthonomré direct Rr ( O , ? ,i ,? ) , uu"" Oi a're vertical asçenilant , est supposé galilée[ et

on désigne par ! : - gJ I'accélération de la pesanteur. Orr considère une baûe S homogène de masse m '

de longueu L et d'extémités O etA, située dans leplan( o, i ,j ) OI1 désigne par u,levecteul 
:

unitakedirigédeoversAetonnote0,l 'angl"f,î;. lututt""stenliaisonpivotparfaited'axeok
aveo le srrpport au point O, et un fil inextensible et sans masse relie 1'extrémité A de la barle à un point C tel

q.r" ôè : t j . on 
"*erce 

de surcrcît sur la bane une force i : - F f au point A



SUJET B
EXERCICE 1

* , - . : . : - 'Joren lu0( r , J ,k )e t t s r (u ,v ,k )deuxbasesor thonorméesd i rec tesde lR3 te l lesque :

81(u, v ,k ) est dérluite de B6 (i ,J ,? ) pa.,lrr" rotuton d,angle q mesurée autour de ? .
Exprimer dans la base 86 :
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EXERCICE 2

Le repère orthonormé direct Ra ( O , i ,f ,? ; , uue" Of axe vefiical âsccndânt , est supposé galiléen et

on désigne par ! : - gt l'accélération de la pesarteur- Oû considère une barre S homogène de masse m ,
delongueurLetd'extémitésOetA,situéedansleplan(O,î,J).Ondésignepari, levecteur

unitaire dirigé de O verc A et on ûote 0 , I'angle 1J ,i ) . I.a barre est en liaison pivot parfaite d,axe Oi
avec le support au point O, et un fil inextensible et sans masse relie l,extémité A de la bâfre à un point C tel
que Oô = L J . On exerce de surcrcît sur la barre une force Ë : - F T au point a.
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Expdmer I'argle o entre CrÔ et CÂ en fonction de 0.
Déteminer le torseur des efforts qui s'exercent sur S.
En déduire le module T1 de la tension du fil en A en fonction de 0 , F et
mg, lorsque S est en équilibre.

Calculer la valeùr de Ta en foncton de mg po* 6 - I 
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