
Exercice 4

Dans le plan iO. i 3-), a.'ec 07- vertical ascendânt, g' :-gi désigne l'accélération de la

pesânteur. On considère uri'système D constitué de deux barres 51 et 52 homogènes de

même masse m et de mêue longueùr I
,9r est d'extréûités O et ,4. On peut introduire d le vecteu t"L que ô7 : I d et on note

6 l'angle entre /et d, (cf figure r), on suppose d e]0, {[

52 est d'extrémités ,4 et B. OI1 peut illtroduile y le vecteùr tel que B A : lY

La liaison entre 51 et le bâti fixe modélisé par le repère orthonormé direct (O,i j',;)

csi unc ia:son pivou pa,rfail. d axe Oi.
Les deux barres sorrt ârticulées au point ,4 pax une liâison pivot pa,rfaite d'a"xe AË.

Le point B €st astreint à rester en contâct sâl1s frottement avec l'axe Oi

De plus. on exer.. sur .a barre S'. eu poior B uo"'or"" 
f 

no;

Ecrire les tomeurs des eforts qui s'exercent sur 52 et sul X. En déduire la position

d'équilbre de E.
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