_ Exerc ice l-l
Relati~ ement au repére orthonormé direct (a7, ) (avec OF vertical ascendant), g -
_95, demgne laccélération de la pesanteur on consideére un solide S situé dans le Plan

. (0,8, 7 ) S est une barre homogeéne de masse M, d’extrémités A et B et de longuery a.
On introduit # le vecteur unitaire tel que ﬁ = a@. On pose A0 = zi
g (z ) mesuré autour de k.
La liaison entre le batit fixe modélisée par (O, ;;
parfait e d’axe Ok
~ On exexce sur la barre un couple 'yg =

—
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g sin0k. Déterminer la distance

9= g soit une position d'équilibre
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k) et la barre est une liaison Pivot
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