Exercice 5

On étudie I'équilibre d'un systéme ¥ formé de deux solides D et B. Le solide D est un

""""""""" disque plan homogene de rayon R, de centre C, et de masse m. Le solide B est une
barre homogene de longueur ¢, d’extrémités C' et A et de méme masse m. L’ensemble

=

est placé dans un repére galiléen R, = (O, P 7, k) et est soumis a la gravité —gj

Le disque et la barre sont en liaison pivot parfaite d’axe CEk.

................. : : 3 R ™ i
Le disque D est astreint a rester sur un axe OX incliné d'un angle o = 3 avec 1'ho-

""""""""" rizontale O7. On introduit Y le vecteur tel que (}? . :’Z) soit orthonormée directe. De
plus, on note f ’angle entre 'axe 01 et un rayon du disque D.

[extrémité A de la barre B se trouve sur l'axe OX.

La position de A est repérée par la donnée du vecteur 04 =zX.
T On introduit @ le vecteur unitaire tel que AC = 0ii et on suppose que 'axe Az fait un

ﬂ— —
angle 8 = 5 Bvec I’horizontale Oj.

On note Q}f + PY la réaction du sol sur la barre au point A et TX + NY la réaction
du sol sur le disque au point I. On suppose que ces contacts suivent une loi de Coulomb

S de méme coefficient f.
1. Exprimer au point C le torseur des efforts qui gexercent sur la barre B et sur le |

disque D. i
e 9. Déterminer P, Q, N et T lorsque le systéme est & I'équilibre. '
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