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- Exercice 3

. Dans le plan (O,'f,;')} avec O
pesanteur. On considére une
“ longueur a. On note O le ve

La liaison entre S et le bati fixe modélisé par le repére orthonormé direct

“ une liaison pivot d’axe OF.

= 3
~ On exerce sur la barre un couple vk d’intensité v = TMQQ .
- Déterminer la position d’équilibre de S.

—

0,4,

7 vertical ascendant, § = gj désigne l'accélération de la
barre S homogene de masse M, d’extrémités O et A et de
cteur tel que OA = ad, et 6 I'angle entre les vecteurs 7 et
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