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""" Equilibres de solides et de systémes de solides

Exercice 1

e — Dans le plan (0,7, 7), avec 7 vertical ascendant, § = —g7 désigne l'accélération de la pe-
_____ santeur, on consideére T' une barre homogéne de mase m, de longueur 2a et d’extrémités
A et B. On suppose que la barre repose sans frottement sur 'axe 07 au point A et sur

— 3
" T'axe OF an point B. De plus, on exerce au point B une force F = —%mg?
'''''' 5 Déterminer la position d'équilibre de la barre et calculer les réactions du support aux |
----- ~ points A et B
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. Dans le plan (0,7, 7), avec 7 vertical ascendant, § = —gj désigne 1'accélération de la

pesanteur, on considére S un disque homogéne de masse m. Ce disque est

. contact entre le disque et 'axe O

1. Montrer qu'aucun équilibre n’est possible si le disque est homogene

que @ = 5 soit compatible avec I'équilibre de §

__que:m——-R[mﬁﬂf—I- sinf j). =

- On exerce au point A une force T = =k g et on suppose que le contact en

frottement.
Déterminer les valeurs de o et de 8 pour que S soit & 1’équilibre,
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POSE sur un

axe Ot incliné d'un angle o par rapport a l'axe horizontal (7. On note I le point de

2. On exerce au point € une force ponctuelle F'i. Quelle doit étre l'intensité de F pour
T

3.0n suppose que le disque n'est plus homogene et que son centre de gravité A est tel

I a lieu sans
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- Exercice 3

- Dans le plan (O, 1, 7), avec O7 vertical ascen
pesanteur. On considére une barre S homo
" longueur a. On note OF le vecteur tel que
e
La liaison entre S et le hati
~ une liaison pivot d'axe OF.

gene de masse M, d’extrémités O

- On exerce sur la barre un couple TE d’intensité ~ = EEJWag :
. Déterminer la position d’équilibre de §.
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Exercice l-l
Relati~7ement au repére orthonormé direct (O% 7
' _gj demgme I
(0,3, 7 7). 5 est

On intTroduit @ le vectenr unitaire tel que AR =
f = (4, &) mesuré autour de k.

La liaison entre le batit fixe modélisée par (O1, 7,
parfaite daxe Ok
- On exercesur |

une barre homogene de masse M, d'extrémités A et B et
= at. On pose AQ =

k) et la barre est un

= g soit une position d'équilibre

k) (avec OF 7 vertical ascendant
accélération de la pesanteur on considére un solide .S situé dans
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a barre un couple vk = %—E sin k. Déterminer la distance = pour oyqe
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e Dans le plan (0,1,7), avec OF vertical ascendant, § = g7 désigne V'accélération de la
pesanteur. On considére une barre S homogéne de masse M, d'extrémités A et B et

- ascendante et la barre AB mesuré autour de k.

"7 L'extrémité A est maintenue par un fil [0A4] inextensible de masse négligeable
1. On suppose que le contact en A et en € a lieu sans frottement, déterminer les

de longueur £. Cette barre repose sur le sol au point A et est appuyée sur un mur
— vertical en un point €, On note & la hauteur du point C et o 'angle entre la verticale

réactions en A, en C ainsi que la tension du fil lorsque la barre est en équilibre.
—=——= 2. On suppose maintenant que le contact en A obéit & une loi de Coulomb de coefficient

une condition d’équilibre lorsque 'on supprime le fil.

de frottement f, que que le contact en € & toujours lien sans frottement. Déterminer :
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